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Compuertas de regulacion

Series JZ - JNE
Series JZ-L y JZD-G (estanqueidad segun DIN 1946)
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Las compuertas de regulacién se utilizan preferentemente para

el control del caudal y de la presion en instalaciones de clima- JZ-G
tizacion y ventilacion. Adicionalmente, en el caso de las

Series JZ-L y JZD-G, se cumple con las exigencias de

estanqueidad de DIN 1946 (fugas <10 m3/h - m2 de seccidén

de compuerta para una diferencia de presiéon de 100 Pa).

El accionamiento de las lamas se realiza mediante un juego

de palancas situadas en el exterior de la compuerta, pudiendo
estar éstas colocadas en el mismo sentido o en sentido opuesto.
En el caso de las Series JZ-G y JZD-G, dicho acoplamiento se
efectla por medio de engranajes.

Las compuertas de la Serie JNE son totalmente de acero
inoxidable y cubren todos los casos en que se requiera una
elevada resistencia a la corrosion.

El montaje se ha de efectuar de forma que las lamas
permanezcan horizontales.




Ejecuciones

Series JZ-A - JNE-A

JZ-A JNE-A
— Marco y lamas perfiladas en chapa de acero galvanizada. — Marco, lamas, ejes y palancas exteriores en acero inoxidable,
El marco, con taladros en las esquinas por ambos lados. clase de material Nr. 1.4301.
- Ejes y palancas exteriores de acero cincado. El marco, con taladros en las esquinas por ambos lados.
- Casquillos de plastico especial - Casquillos de plastico especial
— Lamas acopladas en el mismo sentido - Lamas acopladas en el mismo sentido
- Posibilidad de montaje de la palanca de accionamiento en - Posibilidad de montaje de la palanca de accionamiento en
cualquiera de las lamas cualquiera de las lamas
- Resistencia a temperaturas de hasta 100°C - Resistencia a temperaturas de hasta 100°C
® Marco
® Lamas

® Palanca de accionamiento (para la cota X, ver pagina 9)
@ Palancas de accionamiento exteriores

Series JZ-A - JNE-A

Dimensiones estandar
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Representado con el accionamiento a la derecha "R"
visto en la direccion del sentido del aire y = 1,5 - 81,5 mm (depende de la cota H)



Ejecuciones

Series JZ-B - JZD-B - JNE-B
JZ-B

Marco y lamas perfiladas en chapa de acero galvanizado.
El marco, con taladros en las esquinas por ambos lados

Ejes y palancas exteriores de acero cincado
Casquillos de plastico especial
Lamas acopladas en sentido opuesto

Posibilidad de montaje de la palanca de accionamiento en
cualquiera de las lamas

Resistencia a temperaturas de hasta 100 °C

JZD-B
Igual que la Serie JZ-B, pero:

Con juntas adicionales a lo largo de las lamas
Resistencia a temperaturas de hasta 90 °C

Series JZ-B - JZD-B - JNE-B

Dimensiones estandar
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Series JZ-B - JZD-B

Dimensiones R20
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Representado con el accionamiento a la derecha "R"
visto en la direccion del sentido del aire

JNE-B

Marco, lamas, ejes y palancas exteriores en acero inoxidable,
clase de material Nr. 1.4301.
El marco, con taladros en las esquinas por ambos lados.

Casquillos de plastico especial
Lamas acopladas en sentido opuesto

Posibilidad de montaje de la palanca de accionamiento en
cualquiera de las lamas

Resistencia a temperaturas de hasta 100 °C

JZ-B - JNE-B JZD-B
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y = 1,56 -81,5 mm (depende de la cota H)



Ejecuciones

® Marco

® Lama

® Palanca de accionamiento (para la cota X, ver pagina 9)
@ Palancas de accionamiento exteriores

® Junta (lado longitudinal de la lama)

® Angulo tope (situado en el lado B)

@ Junta lateral/Disco de rozamiento

Serie JZ-L
Dimensiones estandar
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Representado con el accionamiento a la derecha "R"
visto en la direccion del sentido del aire

Serie JZ-L (Estanqueidad segin DIN 1946)

Marco y lamas perfiladas en chapa de acero galvanizado.
El marco, con taladros en las esquinas por ambos lados.

Ejes y palancas exteriores de acero cincado
Casquillos de plastico especial

Juntas de plastico especial a lo largo de las lamas y
juntas laterales

Lamas acopladas en sentido opuesto

Posibilidad de montaje de la palanca de accionamiento cada
dos lamas

Resistencia a temperaturas de hasta 90 °C
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y = 1,6 — 81,5 mm (depende de la cota H)



Ejecuciones

Series JZ-G - JZD-G
JZ-G
— Marco y lamas en perfil de aluminio extruido.
El marco, taladrado en las esquinas por ambos lados.
— Ejes de acero cincado
— Engranajes de plastico especial
— Palanca de accionamiento de acero cincado
— Lamas acopladas por engranajes dispuestos en ambos extremos
— Resistente a temperaturas de hasta 90°C

® Marco

®@ Lamas

® Eje de accionamiento
@ Junta lateral

® Engranaje

® Proteccion

@ Dispositivo de fijacidn con indicacién de abierta/cerrada
(en la ejecucién estandar JZD-G)

Serie JZ-G
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JZD-G (Estanqueidad segun DIN 1946)

— Marco y lamas en perfil de aluminio extruido.
El marco, con taladros en las esquinas por ambos lados

— Ejes de acero cincado (a partir de H=800 mm, dos de ellos
unidos con una varilla de acero cincada)

— Engranajes de plastico especial
— Palancas de accionamiento, accesorios y fijacion de la
palanca de acero cincado

— Juntas de plastico especial laterales y a lo largo de las lamas
— Lamas acopladas entre ellas por engranajes
— Resistencia a temperaturas de hasta 70°C
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Detalles constructivos

Series JZ-A - JZ-B - JZD-B - JZ-L - JZ-G - JZD-G
Ambito de suministro del marco de montaje:

Marco de montaje de acero cincado

Patas de anclaje atornilladas, tornillos especiales, tornillos,
tuercas y arandelas cincadas.

Series JNE-A - JNE-B

Ambito de suministro del marco de montaje:
Marco de montaje de acero inoxidable con patas de anclaje
soldadas, tuercas y arandelas de acero inoxidable.

Series JZ-A - JNE-A - JZ-B - JZD-B - JNE-B - JZ-L

Detalle del marco de montaje

Tornillo especial  Pata de anclaje

Hueco necesario sin marco de montaje B/H

o

H/B

Marco de montaje (< 35/35/3)

|
§—7H+20/B+20&

Representada Serie JZ-B
Accionamiento derecho "R" en la direccion del sentido del aire

Serie JZ-G - JZD-G

/4 Detalle del marco de montaje
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1/\ ’ Tornillo especial
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= Pata de anclaje
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e % Hueco necesario sin marco de montaje B/H
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\*\ Marco de montaje (perfil de conducto)
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Representada Serie JZD-G
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Detalles constructivos

Series JZ-A - JZ-B - JZD-B - JZ-L

Si la cota B es mayor de 2000 mm & H es mayor de 1995 mm
se pueden colocar dos compuertas, una encima o al lado de la
otra. El montaje puede realizarse con o sin marco de montaje.

Disposicion 1 Para el montaje en obra de un actuador, por encima o
por debajo de las compuertas.

Disposicién 2 En ejecuciones con accesorios segun catalogo (por
ejemplo incorporando actuador con muelle de retorno).

Series JZ-A - JZ-B - JZD-B - JZ-L

Cota B partida (B; =2 B + 150) Cota H partida (H; =2 H + 76)
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Disposicién 2 ePr?Igg(r::s de acoplamiento
i Representada Serie JZ-B
+ Jf I 7% Accionamiento derecho "R" en la direccién del sentido del aire
[; W W
Marco de montaje especial con la cota B partida Marco de montaje especial con la cota H partida
7/}-—781+20/H+204—</ 7 H;+20/B+20
/ i By/H i i H/B |
1 — ;T ! I !
Hueco sin marco de montaje B;/H Hueco sin marco de montaje H,/B



Tamanos suministrables - Taladrado de las bridas

Situacion de taladros en las esquinas Situacion de taladros en las bridas 1
Series JZ-A - JNE-A - JZ-B - JZD-B - JNE-B - JZ-L Series JZ-A - JNE-A - JZ-B - JZD-B - JNE-B - JZ-L
20
B Detalle A B 5
A~ | | N
( ° [ ® ®© o | o ® -
| ‘ ﬁ (&>} ® ‘ ®
‘ r 3 ‘ —  Numero par de taladros
‘ sl + ‘ (Distancia entre
) ¢ = ® 1 ® ‘ taladros = 125 mm)
® | ® B+36 ® e | e ®
T T
. .y . . 29,5
Situacion de taladros en las esquinas Series JZ-G - JZD-G ﬂ’H‘ﬁ
B
Detalle B
B, — | v”0 |
/ >
{ l%; b l ® % i\ o ® ® ? ® ® .
‘ T & ‘ & Numero impar de taladros
‘ ‘ (Distancia entre
; ¢ ® ) ® taladros = 125 mm)
@ [ ® B+38 & o & o
T T

Series JZ-A - JNE-A - JZ-B - JZD-B - JNE-B - JZ-L  Series JZ-A - JZ-B - JZ-L

Dimensiones estandar B 6 H partidos
B H NUmero | Situacidn palanca de | Nimero de taladros en B, H H, B Numero de lamas, situacion de
enmm|en mm| delamas |accionamientoXenmm?| B- H- en mm|en mm|en mm|en mm la palanca de accionamiento,
Lado | Lado ndmero de taladros y seccion
400 | 345 2 90 4 4 2550 | 345 | 2086 | 400 libre corresponden a
600 | 510 3 90 5 5 2950 | 510 | 2416 | 600 compuertas individuales.
800 675 4 255 7 6 3350 675 | 2746 800
1000 | 840 5 420 8 8 3750 | 840 | 3076 | 1000 | L@scotasB,ByyH,H,
1200 | 1005 6 420 10 9 4150 | 1005 | 3406 | 1200 | Se pueden combinar entre ellas.
1400 | 1170 7 585 12 10 1170 | 3736 | 1400
1600 | 1335 8 585 13 12 1335 | 4066 | 1600
1800 | 1500 9 750 15 13 1500 1800
2000 | 1665 10 750 16 14 1665 2000
1830 11 915 16 1830
1995 12 915 17 1995
Seccioén libre = B x H - (31 x B x N° de lamas)
Series JZ-A - JZ-B - JZD-B - JZ-L Series JZ-G - JZD-G
Dimensiones R20
B H Numero | Situacién palanca de | Namero de taladros en B H Numero | Situacién palanca de | Nimero de taladros en
enmm|en mm| delamas |accionamiento X en mm? B- H- enmm|en mm| delamas |accionamiento X en mm B- H-
Lado | Lado Lado | Lado
357 | 357 2 96 3 4 200 100 1
400 400 2 118 4 4 250 (150) 1
449 449 2 142 4 4 300 200 2 50 (75)
503 5033 2 169 4 5 350 (250) 2
565 | 565 3 118 5 5 400 300 3
634 634 3 162 5 6 450 (350) 3
71 711 4 273 6 6 500 400 4
797 | 797 4 316 7 7 550 | (450) 4
894 894 5 447 7 8 600 500 5 - -
1003 | 1003 6 502 8 9 650 | (550) 5
1125 | 1125 6 480 9 10 700 600 6
1262 | 1262 7 631 10 ih! 750 (650) 6
1416 | 1416 8 626 12 12 800 700 7 250 (275)
1588 | 1588 9 794 13 13 850 (750) 7
1781 | 1781 10 808 15 15 900 800 8
1998 | 1998 12 917 16 17 950 (850) 8
1000 900 9
(950) 9
1000 10
Superficie libre = Secciodn libre = [(B - 25) x H] - [19 x (B — 25) x n° de lamas]

B x cota H inferior proxima de la dimension estandar — (31 x B x n° de lamas)

1) En la ejecucién con bridas taladradas (ver tablas) no llevan los taladros en las esquinas
2) La situacion de la palanca de accionamiento en la Serie JZ-L corresponde a la segunda lama (independientemente del tamafio)

3) jAtencion! Debido a la forma constructiva del marco para H = 503 mm se tiene una reduccién de la seccion,
por lo tanto se debe de seleccionar H = 510 mm.



Programa de suministro

Series - Variantes de ejecucion G = Marco taladrado por ambos lados
T - M = Con casquillos de laton
Denominacion Series G-M = Marco taladrado por ambos lados y
abreviada para las JZ-A JNE-A casquillos de latén
diferentes variantes JZ-B 9 JNE-B JZD-G BM = Cota B partida
jg_DL'B G-BM = Marco taladrado por ambos lados y cota B partida
M-BM = Con casquillos de laton y cota B partida
-G G-M-BM = Marco taladrado por ambos lados,
M casquillos de latén y cota B partida
oM HM = Cota H partida
G-HM = Marco taladrado por ambos lados y cota H partida
B M-HM = Con casquillos de laton y cota H partida
-G-BM G-M-HM = Marco taladrado por ambos lados,
-M-BM casquillos de laton y cota H partida
-G-M-BM
-HM
-G-HM
-M-HM
-G-M-HM 4) Estas series pueden suministrarse con lamas reforzadas. En el pedido ha de indicarse "V"
detras de la denominacién de la serie (por ejemplo JZ-A-M-V).
Accesorios

Series o variantes de ejecucion en combinacién con

Series
JZ-A JNE-A JZ-G
Abreviatura JZ-B JNE-B JZD-G
JZD-B
JZ-L

Ejecucion base

10

Interruptor final de carrera Micro-contactos con proteccion;

1 contacto;

Interruptor final de carrera indicacién compuerta cerrada Contacto: galvanizado, dorado; Z01 -
Interruptor final de carrera indicacion compuerta abierta Max. corriente inductiva de ruptura: 0,5 A; Z02 -
- Méxima tensién: 30 V CC; 250 V CA;
Interruptor final de carrera indicacion compuerta cerrada y abierta Tension minima de ruptura: 3V /5 mA; Z03 -
Resistencia de contacto < 30 m()
Dispositivo de fijacion, ver figuras 1.1y 1.2 204 7)
Dispositivo de fijacion e: Interruptor final de carrera indicacion compuerta cerrada Z05
Interruptor final de carrera indicacién compuerta abierta 206
Interruptor final de carrera indicacion compuerta cerrada y abierta z07
Actuador con muelle de retorno, Atencion: Conexion a 24 V a través de
ver figuras 2.1y 2.2 . CA2av transformador de seguridad
Sin corriente, compuerta cerrada Z 4 Cc24v  Z08- Z09: Para desconexion de la red se ha
N L1 CA230V de prever un dispositivo que
/ desconecte los polos (separacién
‘ minima entre contactos 3 mm)
T T T
12 S1.52 83 54 S5 S6
"@’ ‘ [ ‘ 209 - 211 ‘
-
l @ ‘ l 208 - 210 ‘
— Sin interruptor final de carrera incorporado 5) 208
U=CA230V,50...60 Hz / apertura P ~ 6,5 W /
en posicién abierta P ~ 2,5 W/ Dimensionado 11VA / Clase de proteccion Il / IP54 /
Apertura aprox. 150 s/ Cierre aprox. 16 s
Par de accionamiento 15 Nm
— Con interruptor final de carrera incorporado 5) Z09
U =CA 230V, 50...60 Hz / apertura P ~ 6,5 W /
en posicion abierta P ~ 2,5 W/ Dimensionado 11VA / Clase de proteccion Il / IP54 /
Apertura aprox. 150 s/ Cierre aprox.16 s /
Ayuda de conexién: 2 x EPU 6 (3) A, CA 250 V[0 Par de accionamiento 15 Nm
— Sin interruptor final de carrera incorporado 5) Z10
U=CA24V,50..60 Hz, CC 24 V / aperturaP ~ 5 W /
en posicién abierta P ~ 1,5 W/ Dimensionado 10VA / Clase de proteccion Ill / IP54 /
Apertura aprox. 150 s/ Cierre aprox. 16 s
Par de accionamiento 15 Nm
— Con interruptor final de carrera incorporado 5) Z11

U=CA24V,50..60 Hz, CC 24 V / apertura P ~ 5 W /
en posicién abierta P ~ 1,5 W/ Dimensionado 10VA / Clase de proteccion Ill / IP54 /
Apertura aprox. 150 s/ Cierre aprox. 16 s /

Ayuda de conexion: 2 x EPU 6 (3) A, CA250 V[T

Par de accionamiento 15 Nm




Programa de suministro

Series
Series o variantes de ejecucion en combinacion con JZ-A JNE-A JZ-G
Abreviatura JZ-B JNE-B JZD-G
JZD-B
Jz-L
Actuador de accionamiento reversible, Todo-Nada, ver fig. 2.1
1 ~CA24V 1 ~CA24V Atencion: Conexién a 24 V a través de
+ N L1cAs0v - +CC24V - +CC24V transformador de seguridad
Z12 - Z13: Para desconexion de la
red se ha de prever un
| \ || dispositivo que desconecte
T T T los polos (separacion minima
+1 23 123 12 3 entre contactos 3 mm)
| z12.z13 | [ z1a | [ z15 ]
- U=CA230V,50..60Hz/P =13..14 W/ 6) Z12
Dimensionado 13...14VA /
Clase de proteccion | / IP54 / Tiempo de giro aprox. 80 s Par de accionamiento 15 Nm
- U=CA230V,50..60 Hz/P = 10..13 W/ Z13
Dimensionado 10...13VA/
Clase de proteccion | / IP54 / Tiempo de giro aprox. 180 s Par de accionamiento 30 Nm
- U=CA24V,50.60Hz6CC24V/P=18W/ 6) Z14
Dimensionado 4 VA /
Clase de proteccion Il / IP54 / Tiempo de giro aprox. 90...150 s Par de accionamiento15 Nm
- U=CA24V,50.60Hz6CC24V/P=1.3W/ Z15
Dimensionado 6VA /
Clase de proteccion Il / IP54 / Tiempo de giro aprox. 135 s Par de accionamiento 30 Nm
Actuador Todo-Nada Z12 con interruptor auxiliar TTTTTT -2xEPU/B6AQRS5A) Z16
CA250V/
Actuador Todo-Nada Z13 con interruptor auxiliar S1 5233843586 Clase de proteccion Il / IP 54 z17
Actuador Todo-Nada Z14 con interruptor auxiliar Z18
Actuador Todo-Nada Z15 con interruptor auxiliar Z19
Actuador de accionamiento proporcional, ver figura 2.1
1 ~CA24v Atencién: Conexién a través de un
Y1 GC 0..10V —< transformador de seguridad
Y, 0..20V ¢
Fase partida
—ucc 2..10V—»—
- U=CA24V,50.60Hz/P =3W/ 6) 720
Dimensionado 5 VA /
Clase de proteccion Il / IP54 / Tiempo de giro aprox. 100...200 s Par de accionamiento 15 Nm
- U=CA24V,50.60Hz/P =2..3W/ z21
Dimensionado 7VA /
Clase de proteccion Il / IP54 / Tiempo de giro aprox. 135 s Par de accionamiento 30 Nm
Accesorios de montaje
Abreviatura para Series
Series o variantes de ejecucién en combinacién con JZ-A-G JNE-A-G JZ-G
JZ-B-G JNE-B-G JZD-G
JZD-B-G
JZ-L-G
Un marco de montaje 22 28 33
Un marco de montaje (cota B partida) 26
Un marco de montaje (cota H partida) 27

Atencién!

5) Datos de potencia para un actuador. El nimero de actuadores es funcién de las series y los tamafos (ver pagina 13).
6) Para la Serie JZ-L solo se suministran los tamafios indicados en la tabla 13.
7) Para la serie JZD-G el dispositivo de fijacion estandar se suministra en la ejecucion base.

Las compuertas JZ-A-... y JZ-B-... pueden suministrarse también en combinacién con rejas de intemperie (ver folleto 3/4/SP...)

Bajo demanda - en ejecucion sismica
— en ejecucion antiexplosiva
— en ejecucion con mando a distancia por teleflex

Bajo demanda
P1 = Pintada segun color RAL 9010, RAL 9001, RAL 9002, RAL 9003,
S3 = Anodizada segun Euras-Estandar E6-C-0

RAL 9005, RAL 9006, RAL 9016, RAL 7001, RAL 7035

1



Programa de suministro

Disposicion del dispositivo de fijacion
Fig. 1.1 Series JZ-A - JNE-A - JZ-B - JZD-B - JNE-B - JZ-L
Fig. 1.2 Series JZ-G - JZD-G

Disposicion de los actuadores eléctricos

Fig. 2.1 Un actuador eléctrico
Fig. 2.2 Dos actuadores eléctricos

Dispositivo de fijaciéon
@ Dispositivo de fijacién con indicacién de compuerta abierta/ cerrada

® Eje de lama ranurado, @12 mm, para indicacion
de la posicién de la lama

® Actuador con muelle de retorno

Representado lado de accionamiento derecha "R"
en la direccion del sentido del aire

Figura 1.1 Figura 2.1
,,,,,,,,,, = -
8
K : ®
m 2]
@— s T
/’I
Representada Serie JZ-B
Figura 1.2 Figura 2.2 - a
} ®
,,,@" +
oa | T = [}
i I N
feeoo—4 |——
4 : ® Q
o— e
,’@/l
@
Representada Serie JZ-G
Cota X, ver pagina® | | 7
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Programa de suministro

Accionamiento eléctrico
Numero necesario de actuadores (sin considerar la influencia
aerodinamica) para las series:
- JZ-A - UNE-A - JZ-B - JZD-B - UJNE-B - JZ-G - JZD-G
un actuador (independientemente del tamafio)
— JZ-L de acuerdo con la tabla

Tipo de actuador Numero Numero
hasta 15 Nm| > 15Nm
Actuador eléctrico con muelle de retorno| 1 Actuador | 2 Actuador
(Par de accionamiento aprox. 15 Nm) por ej. Z08
Actuador Todo-Nada reversible o de 1 Actuador -
accionamiento proporcional
(Par de accionamiento aprox. 15 Nm) Por €j. Z20
Actuador Todo-Nada reversible o de - 1 Actuador
accionamiento proporcional
(Par de accionamiento aprox. 30 Nm) por ej. Z21
Serie JZ-L
B en mm Hen mm
345 510 675 840 1005 1170 1335 1500 1665 1830 1995
a a a a a a a a a a a
509 674 839 1004 1169 1334 1499 1664 1829 1994 2000
357
a
400
8 Nm?®) 11 Nm® 15Nm?® 20Nm@
401
a
634
635
a
800
25 Nm?3)
801
a
1003
1004
a
1262
1263
a
1416
30Nm?®
1417
a
1600
1601
a
2000

8) Momento minimo de giro M, para comprobar la fuga admisible
seguin DIN 1946 (Fuga <10 m3/h - m?2 de superficie de compuerta con una diferencia de presion de 100 Pa)

sin tener en cuenta influencias aerodinamicas.

13



Datos técnicos

Definiciones

en mm:
en mm:

en m2:

en I/s:
enm?d/h:
v enm/s:
Ap; en Pa:

i
Anchura

Altura

Superficie (B x H)

Caudal de fuga con la compuerta cerrada
Caudal de fuga con la compuerta cerrada
Velocidad de paso de aire referida a A
Pérdida de carga (Tipo de montaje A) 9
Ap;0° = 0,7 - Ap; 10°

: Angulo de compuerta, « < 10° significa compuerta abierta

Lw = Lwo + K endB/Oct: Nivel de potencia sonora por banda de octava

I-WO

Lwao
Lwne = Lwnco + K

Lwnco
K

Potencia sonora y pérdida de carga para « = 10° a 80°

1 Series JZ-A - JNE-A
a=80° 70° 60° 50°
2000 ;
1500 x
Q
1000 2 A 40°
,_L__ 1
500 S = 30°
300 / — 5L>><qo
200 O - QAN
Pa OO / K/\ X§ \‘20n
R S EFRT K
D SXA\
I S
5 50 S —:é ‘} \\ \ R
= S A -(‘ N X\
30 7 G NSTPA TR | B8
20—~ 77 \ et
NAN o & uf
/ AN A4
10 ?( S
S
v/ (i
05 1 ms 2 3 45 10 15 20
V ——
3 Serie JZ-L
2000 o =80° 70° 60°  50°  40°
1500 —
1000 A — .§G 4 30°
I - — %}é\
500 s ~ S
e S W S
300 S A = SVE > WP
— S
b s S W VA
o0 = &A% =t Q\( X
LS K IASZTESOLN
e\
& 50 == i N A= AN A
< %% By /‘\L(!‘/LY‘\\\‘
30 = ~d % \,,?ﬂ: \\ N Y
w0 L/ P IR NN WY
K&Z": é‘% N\ A
10 VX ‘\\\)‘Y
KA
5 \
05 1 mis 2 3 45 10 15 20
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2

2000
1500

1000

500

300

200
Pa

100

50

Apt ————

30
20

10

4

2000
1500

1000

500

300

200
Pa

100

50

Apt ————

30
20

en dB/Oct:
Lwa = Lwao + K endB(A):

en dB(A):

referido a A (re 10-12W)
Como la anterior, pero referidaa A =1,0 m2

Nivel de potencia sonora en dB(A)
referida a A 19

Como la anterior, pero referidaa A = 1,0 m2

: Curva limite del espectro de potencia
sonora referida a A

: Como la anterior pero referidaa A =1,0 m2

: Correccién del espectro de potencia sonora
por banda de octava dB(A) 6 correccion de la
curva limite maxima del espectro de potencia
sonora para una superficie mayor o inferior
a 1,0 m2 (ver tabla 15)

Frecuencia media por banda de octava
: Coeficiente de resistencia 9

enHz:

: Factor de correccion para « = 10° a 80° (ver tabla 10.1)

: Factor de correccion (Serie JZD-G) para la
determinacion de la pérdida de carga (para montaje A)

en dB: Valor de correccion (Serie JZD-G) para el célculo
del nivel de potencia sonora

Series JZ-B - JZD-B - JNE-B

a=80° 70° 60° 50°  40°
] L
7=—\*—%°\’4 80°
T ~LZZ =&
/17 . = -
ﬁﬁ/ b = ‘bq%‘ 20°
—Z SN
& o~ AL AN
iy _-%_SQ =~ .’\Q% \
~ .
My S A4 &/\\ M
R Ak
= ] \Z “’v‘é\—/\x )
\54 7 ~§{[ AVANAY
RN SVAN
ks I 8 A
eI\ X
NS
|
0.5 1 mis 2 3 4 5 10 15 20
e
Series JZ-G - JZD-G 1)
o= 80° 70° 60° 50° 40°
pra L]
LT == 717
[ —
f g\_;‘f/é~_ N
e ;}_‘Z- - N\
’\Q —— ) N 20°
AL ~ WX
OO -§‘ %\\ (
O = AN AL N
=2 SN
e NG AVAXENY
= NN
7 —F il = IRANANRAY
" KT VAN
Po— NN\
/\ b‘oa \/§§\ \ \\)X
VONAY
0.5 1 m/is 2 3 4 5 10 15 20



Datos técnicos

9) El coeficiente de resistencia ¢ del diagrama 10, asi como la pérdida de
carga Ap; correspondiente a los diagramas 1 a 4, se refieren al tipo
de montaje A (con conducto en ambos lados). Para otras formas de
montaje, estos valores {- 6 Ap; han de multiplicarse por el factor de
correccion F de la tabla 10.1.

10) Todos los valores de potencia sonora son vélidos segun ISO 5135
(1997) con un conducto de dimensiones B x H. Los valores de
potencia sonora radiados a través de este conducto han de calcularse
mediante la deduccion del valor de la amortiguacion por reflexion
(ver VDI 2081).

11) Para la Serie JZD-G han de corregirse los valores de la pérdida de
carga y potencia sonora de la tabla 4.
— La pérdida de carga se multiplica por F,
— La potencia sonora se reduce con el valor K

a 10° | 20° 30° | 40° | 50° | 60° | 70°
Fy 2,9 1,9 1,4 1,1 1,0 0,9 0,7
Ky 3 3 3 4 5 6 11

Potencia sonora y caudal de aire de fuga con compuerta cerrada

5 Series JZ-A - JZ-B 6 Serie JZD-B
1500: /// o 1500: / // / / / 901
1000} — = = — 4 > /= /|- — =/~ 1000
= I
L | 85+ 85
L I
L ‘ dB(A) dB(A)
I
500 80- 500 801
v
L IS/
Pa ? Pa o/l&/) o ?
300 300 SV
& 2754 & VAR 275
= %/ 5 < < /I V? 3
q < Vi
200 N 200 N
| < 70+ 707
I
I
100 Il L1 ! Il 6 100 Il Il Vo1l 65¥
100 200 300 500 m%h 1000 2000 3000 5000 100 200 300 500 m3%h 1000 2000 3000
V ———fm— V—— (para B = H)
[ [ R | | [ R S I | ] Ll T I | 1 1 T R T T
30 50 I/s 100 200 300 500 1000 30 50 100 I/s 200 300 500
7 Serie JZ-L
1000 7
r 65
500 60
| &/, dBA)
Ny/AS]
] S
300 <f 557
< v
. Pa ! 2
& Q g
< <+ j
I i
200 < 50
45
100 LU/ L1l
1 2 8 5 10m¥%h 20 30 50 100 200

‘ ‘ V‘?(paraBzH) ‘
LL 1 L L1l 1 Ll 1 1 |

1 1 1
0,3 05 1 2 3 5110 20 30 50
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Datos técnicos

M; en Nm: Par de accionamiento maximo

M, en Nm: Par de accionamiento minimo

a encm: Momento de rotacion (diagrama 11)
n : NUmero de lamas (ver pagina 9)

Cuando el flujo de aire atraviesa la compuerta se origina,
consecuencia de las fuerzas aerodindmicas e independiente-
mente de la direccién de dicho flujo, un momento que actua

en el sentido de cierre. El angulo « para el cual el momento

de giro es maximo, depende del ventilador y de la caracteristica
de la instalacion.

Series JZ-A - JNE-A - JZ-B - JNE-B - JZ-G

_a-Api-A
e 100
M, =n-0,612

Serie JZD-B Serie JZD-G
=2 APCA = 2APCA g
100 100
M, =n-0,91 M, =n-1,3
Serie JZ-L
M, = 2APCA L g
100

M, =8 a 30 Nm (ver tabla de la pag. 13)

9) El coeficiente de resistencia { del diagrama 10, asi como la pérdida
de carga Ap; correspondiente a los diagramas 1 a 4, se refieren al
tipo de montaje A (con conducto en ambos lados). Para otras formas
de montaje, estos valores {- 6 Ap, han de multiplicarse por el factor
de correccion F de la tabla 10.1.

12) Momento de rozamiento

Potencia sonora y caudal de aire de fuga con compuerta cerrada

8 Serie JZ-G
1500 C B
1000~
i 80
r dB(A)
i 75
500
[P Pa i [P 70+
. 300 o
o) <
< =
— 65
200
60
100 I VA I L1 55
30 50 100 m%h 200 300 500 1000
V ———f—
(| I I TR I | I
10 20 30 50 I/s 100 200
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9 Serie JZD-G

1500 50:
1000 45+
40+
dB(A)
500 35|
Pa|
300 807
o o
g 3
25+
200
20
100 Il Il Il Il L1 Il 15:
1 2 3 r_‘n3/h 5} 10 15 2025
‘ ‘ \‘/—> (para B = H) ‘
L 1 1 L 11 1 | 1 | 1 1 |
0,3 0,5 1 /s 2 3 5 6



Datos técnicos

Ejemplo de calculo Ejemplo 3: Serie JZ-B, B x H = 1000 x 1005 mm

Ejemplo 1: Serie JZ-B, B x H = 600 x 1005 mm Se busca: Ap Y (g para montaje B, « =40°y v=4m/s,
Ap; = 108 Pa (del diagrama 2)

{ = 11 (del diagrama 10)

y F=1,5 (de la tabla 10.1)

Resultado: Ap; =108 Pax 1,5 =162 Pa
(g=11x15=16,5

Se busca:  Ap;, Lwa Y Lwnc para montaje A, a = 40° y
v=4m/s

Resultado: Ap; =108 Pa
(del diagrama 2)
Lwa = 66 dB(A) — 2 = 64 dB(A)
(L"mcdfg‘j'ﬁgga?ggz’ K de la tabla 15) Ejemplo 4: Serie JZ-B, B x H = 1000 x 1005 mm
(Lwnc del diagrama 2, K de la tabla 15) Se busca: M, para montaje Ay Ap; =130 Pa, «=20°,a = 16 cm;
Ap;= 350Pa,«=40° a=3cm;
Ap,= 700Pa,«=60° a=1,3cm;
Ap; = 1000 Pa, a = 90°, a = 0,25 cm;

Ejemplo 2: Serie JZ-B, B x H = 600 x 1005 mm
Se busca: Ly, Lyne U. V para compuerta cerrada Ap; = 1000 Pa

A A 20° | 40° | 60° |=90°

Resultado: Ly, = 87 dB(A) - 2 = 85 dB(A —

(LVxA del diagrama 5, K de la tabla 15) Ap; en Pa (Suposicién) 130 | 350 | 700 | 1000
Lwne =85-2=283 a encm (del diagrama 11) | 16 3 1,3 | 0,25
(Lwnc del diagrama 5, K de la tabla 15)
V = 300 I/'s ~ 1080 m3/h

Resultado: o

M1 en Nm (segun formula) de Pag.16 | 21 106 92 | 2,5

(del diagrama 5) Par de accionamiento necesario = 21 Nm
10 Linea caracteristica 10.1 Tipo de montaje
40000 ]L i { % == =
10000 | | MontaeA shosaon | l — | A S
5000 |— ,_ 4Pt / = =
I 0/2 -2 4
1000 —— e=12kg/m3 / ?: .\4
v —f - 1
/- 7 ad 9
100 7 /
50 7 //
> e ! Factor d in F
10 amasenel __| Tipo Sentido de actor ae correccion
5 1% Al,/ C mismo senfido e giro de para angulo de las lamas o =
g // i montaje| las lamas | 10° | 20°| 30°| 40°| 50°| 60°| 70°| 80°
1 e : B oposicién | 5,5/ 3,01 2,0{ 1,5/ 1,3] 1,2 1,1|1,0
A
B 7 : mismo sentido|10,0| 3,5/ 2,0] 1,5 1,3| 1,2 1,1]1,0
o e | c oposicion | 3,5/ 2,3| 1,7 1,4| 1,3| 1,2 1,1|1,0
"0° 10° 20° 30° 40° 50° 60° 70° 80° ~90° mismo sentido| 6,0/ 2,2| 1,6/ 1,5| 1,3| 1,2] 1,1|1,0
Abierta o ——— Cerrada D oposicion | 8,0| 4,5/ 2,7 1,9| 1,7| 1,5| 1,2| 1,0
mismo sentido| 15,0 5,0| 2,4| 1,9| 1,7| 1,5| 1,2 1,0
11  Momento de rotacion 12 Presién maxima admisible para compuerta cerrada
100 ~ 3500
50— \\ 3000
AN
20 N AN 2500 ~
[ [\ \\ Pa I~ Ejecucion
10 ' reforzada con
\ \ Lamas en el 2000 casquillos de
\ \< mismo sentido latén
5 AN 1800 <
cm < 1600 P Ejecucion con
N casquillos de
®© 2 [}
=

1400 P latén
Lamas en \
oposicion \ \
\\ 1200 \

05

— =t - - — - =

Ejecucién
1000 ]
AN base
N
0,2
| 800
0°  10° 20° 30° 40° 50° 60° 70° 80° ~=90° 800 1000 1200 mm 1400 1600 1800 2000
Abierta [ — Cerrada B ———
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Datos técnicos
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13 Espectro de potencia sonora para diferentes angulos de las lamas

Serie

JZ-A
JNE-A

JZ-L

JZ-G

Angulo | v
delas | en
lamas |m/s

o

nora (Lyo en dB/Oct)

63
125
250

500
1000

f=63

125
250

4000
8000

™| v
© |
i

Y

o
Yol
N

o
o
Yol

1000

oo
oo
oo
[SUNIRSY

f=63

125
250
500

54

51

50

51|48

28155

54

52

50

53|53

50

44144

34|56

54|51

49

61

59

57

57|56

37161

60

58

56

60|61

59

53|52

4463

61|58

56

10 10

67

64

62

59| 62

44|64

65

64

62

67|67

66

61|58

53|68

66 |63

61

15

77

75

73

71|71

59(72

74

73

72

79|79

79

77|70

69|77

76|74

71

20

81

82

79

77|76

66|76

78

79

78

84|85

85

84|79

76180

82|80

77

58

56

54

55|51

32|59

57

56

55

58|58

55

49|49

40|61

59|56

54

65

62

60

60|60

41|64

64

63

61

65 |66

63

58|57

50|68

66 | 64

61

20 10

71

68

66

65| 66

48|68

69

68

66

72172

71

66 |63

58|73

72|70

67

15

78

78

75

74|73

59|74

77

77

75

8182

82

80|75

72|80

80|78

76

20

84

85

82

80|79

69|79

82

83

82

8990

90

89|84

82|85

86|85

83

69

67

65

66|68

47172

73

72

70

76|76

73

69|68

63|75

75|69

68

40

77

74

72

71|74

57|76

79

78

77

83|85

83

78|76

75180

82|77

73

10

81

80

77

76|78

64180

83

84

83

88|90

90

85|83

82185

86|84

79

12

84

84

82

80| 81

70]82

86

87

86

93|95

95

92|88

89|88

8989

83

57

54

56

57|54

28|67

68

67

64

69|68

65

61|60

55169

69|67

69

60

73

71

69

70|72

51|79

81

82

81

85|88

87

84179

80|79

83|83

81

84

82

79

78|80

65|85

88

91

89

95|98

99

96|92

92185

89|91

90

88

88

86

84|85

74190

93

95

96

102|104

107

106|102

101| 88

92|96

96

0,5

41

40

42

41(34

15|55

59

62

60

54|55

57

59|64

52162

66 | 66

64

0,8

53

51

50

53|51

27162

65

69

70

64|67

68

71172

73169

72|76

76

80
1,0

59

56

55

57|56

33|66

69

73

76

69|73

73

75|77

79|73

76|80

80

1,2

63

61

59

60| 62

41)68

72

75

79

74|76

76

8083

87|74

78|83

84

14 Espectro de potencia sonora para compuerta cerrada

Serie

JZ-A
JNE-A

JZ-B
JZD-B
JNE-B

JZ-L

JZ-G

Apy

Nivel de potencia sonora (L,

in dB/Oct)

en
Pa

63
125
250

500
1000

8000
=63

125
250

o
o
'o]

1000

o | O
o | O
o | o
<t | ©

™ |0
© |
i

Y

250 |

o
o
Yol

1000

2000
4000

8000
=63

125
250

100

54

47

54

62|63

37|54

47

54

62

63|60

50|37

39|34

36|36

28147

46|46

200

56

51

56

65|67

48|56

51

56

65

67|66

6048

44|39

41|42

37|51

50|51

500

60

56

58

68|71

62160

56

58

68

71|74

73|62

52|47

48|51

50|57

55|56

1000

63

60

60

70|75

74163

60

60

70

75|80

82|74

57152

53|57

60|62

59|61

1500

65

61

56

67|73

79|65

61

56

67

73|82

88|79

60|55

56 |60

66|64

60|63

2000

66

63

61

72|79

84|66

63

61

72

79|85

91|84

64|58

58 |64

70|66

62|65

15 Valores de correccion para el nivel de potencia sonora

A en m2

0,10

0,12

0,25

0,30

0,40

0,50

0,60

0,75

1,00

1,25

1,60

2,00

3,00

4,00

K

-10

-9

-6

-5

-4

-3

-2

-1

+1

+2

+3

+5

+6

Todos los datos técnicos se refieren a dimensiones estandar




Informacion de pedido

Cédigo de pedido ’ Sin indicacion para ejecucion basica

| yz-A-GR | /| 1000x1005 | /| 22 | /| zo1 |

Denominacion de la seriej
JZ-A .
JZ-B Accesorios
JZD-B Z01 a Z21
JZ-L (ver pag. 10y 11)
JNE-A
JNE-B
Tamanos suministrables — Marco de montaje
Variantes de ejecucion ——— BxH enmm 22 a 28 (ver pag. 11)
(ver pag. 10) B; x Hen mm 0 = sin marco de montaje
B x H; en mm
Lado de accionamiento — (ver pag. 9)
Derecha “R”
lzquierda “L”

(si falta esta indicacién se suministra con accionamiento “R”)

Sin indicacién para ejecucion basica
I

| 9zG |/ | 1000x 1000 |/ | 2 |7 zoa |7 ] P1 | /] RAL 9010 \

Denominacién de la serie j L RAL .... 6 E6-C-0

JZ-G (ver pag. 11)
JZD-G

P1

Pintado segun RAL ....

Tamanos suministrables S3 = Anodizado segun Euras-Estandar
BxH inmm E6-C-0

(ver pag. 9) (ver pag. 11)

Marco de montaje —— Accesorios

33 (ver pag. 11) Z04az20

0 = sin marco de montaje (ver pag. 10y 11)

Especificacion Ejemplo de pedido

Compuertas para la regulacién del caudal de aire y la presion o Fabricante: TROX

para el cierre de conductos en instalaciones de ventilacion. Tipo: JZ-A-G-R /1000 x 1005 /22 / Z 01

Constan fundamentalmente de un marco, con lamas disefiadas Cantidad: 6

aerodinamicamente y acopladas mediante palancas situadas en
el exterior o por medio de engranajes (Series JZ-G - JZD-G).

Material:
Se indica en las paginas 3 a 6.

Accesorios, Marco de montaje:
Se indica en las paginas 10 a 11

Fabricante: Trox

Series y variantes de ejecucion:
Se indican en la pagina 10
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